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1.6.1. CONSIDERACIONES GENERALES

Se denomina Puesto de Medicidn a una estacién de relevamiento y cuantificacion de las

variables del transito vehicular a saber:

e Volumen vehicular
e Densidad vehicular u ocupacion

e Velocidad de circulacion.

También se puede considerar dentro de este agrupamiento los puestos destinados a fines
determinados como es deteccién de presencia, deteccién de incidentes, longitud de colas,

composicidn vehicular, etc.

Un Puesto de medicidn esta integrado por:
e (Camaras de video deteccidn
e Conectividad con el equipo controlador
e Tarjeta de comunicacion

e Sistema de procesamiento de la informacién y médulo de comunicaciones

El conjunto de los Puestos de Medicién distribuidos en un Area integra un sistema de

deteccidn cuyos objetivos son:

e Elaborar estadisticas de voliumenes vehiculares, porcentajes de ocupacién y velocidades
medias, almacenadas en la base de datos.

e Proveer los datos necesarios al Algoritmo de Operacion, los que una vez procesados teniendo
en cuenta la ponderacién estadistica, las tendencias de crecimiento, etc., para la seleccidn
automatica de los planes de Sefiales.

e Constituir la base para el control del transito mediante el relevamiento automatico de los
datos tanto en la configuracion actual como en los futuros emprendimientos de

automatizacién a emprender.
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e La precisién de la medicion de flujo (conteo) debera ser, cuando menos, del 95% y la de
ocupacioén de la via del 95%, considerando que los vehiculos circularan centrados sobre las

espiras y con velocidades entre 10 y 100 km/h para vias de hasta 4 carriles.

Los puntos de deteccion estardan conformados por camaras de video deteccién de las
caracteristicas indicadas mas abajo, y solo en ocasiones especiales y luego de realizar un andlisis de
la imposibilidad de incluir este equipamiento se permitira la inclusion de espiras detectoras
formadas por lazos electromagnéticos. Estos lazos estaran colocados superficialmente dentro de la
capa de rodamiento del pavimento a razén de una por carril (en forma centrada en éste y alineadas
entre si) ubicando las mismas en puntos estratégicos para la obtencién de los datos necesarios para

el correcto funcionamiento del Sistema.

La posicién definitiva de los equipos de deteccién estara definida por el estudio de transito
correspondiente. En principio el emplazamiento como la distancia que las separa de la linea de
detencidn antes y/o después de la bocacalle, serdan determinadas por el proveedor de la tecnologia
en base a los criterios que se establezcan para el relevamiento de los datos. Para una mejor

explicacion en la figura adjunta se muestra un ejemplo de la distribucion de detectores en un

acceso.
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PM 01 PUESTO DE MEDICION

REPRESENTACION GRAFICA DEL
PUESTO DE MEDICION IDENTIFICADO
CON EL NUMERO 01

EJEMPLO DE EMPLAZAMIENTO DE LAS
ESPIRAS DETECTORAS PARA LOS
RECUENTOS VEHICULARES

Ubicacion de los detectores

Los detectores se deberdn colocar en el interior del gabinete del controlador de semaforos
mas cercano a los puntos de deteccidn. Las interfaces de entrada y salida de los detectores, deberan

estar alojadas en el mismo gabinete del controlador local.
1.6.2. CARACTERISTICAS TECNICAS DE LOS DETECTORES DE VIDEO

1.6.2.1. CAMARAS DE VIDEO DETECCION

1.6.2.1.1. General

Las camaras de video deteccion tendran como objetivo detectar la presencia de vehiculos
gue requieren cruzar a través de las intersecciones semaforizadas, transmitir una solicitud de paso al
controlador de semaforos y brindar volimenes de vialidades.

La deteccién de presencia debera ser por medio de un sensor de video.
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Deberd detectar de forma exacta la presencia de vehiculos, serd un remplazo directo para
espiras inductivas, tendrd un bajo consumo y podrd tener comunicacién inaldmbrica para una facil
implementacién e integracion. El equipo podrd ademads transmitir video para monitoreo.

El equipo debera poder funcionar como reemplazo para espiras inductivas, deteccidon de
presencia en la franja de parada, control de rampas de entrada, deteccién avanzada y deteccion de

mitad de cruce.

1.6.2.1.2. Elementos del sistema

El equipo deberd ser de tipo cdmara-sensor, y debera incluir cdmara, accesorios de montaje,

software de instalacion, herramientas y tarjeta de comunicacion.

1.6.2.1.3. Caracteristicas técnicas minimas para espiras virtuales

El equipo constard de una camara-sensor con sensor CMOS VGA % “.

Deberd poder operar en condiciones de minima iluminacién ( 0.04 lux, a f/1.2.)

Debera contar con sistema anti-reflejo y cero destellos y con una relacién seial-ruido mayor
a 50dB.

Debera contar con una carcasa de policarbonato moldeado por inyeccidon con proteccién

IP67, con cubierta de sol para altas temperaturas y exposicion directa al sol.

Debera tener un tamafio compacto con unas dimensiones de 140 x 260 x 130 mm.
La alimentacién serd de +12/24V AC/DC, el consumo de energia deberd ser menor a 3W y
deberd poder trabajar en temperaturas de -34°C a +74°C. y en un rango de humedad relativa

de 0 a 95%, sin condensacion.

Debera ser un equipo compacto con un peso de 600 g. El equipo debera ser capaz de
comunicarse por medio inaldmbrico (GPRS, ISM) y deberd tener salidas a su tarjeta de

comunicacion por medio de Ethernet o RS485.

La tarjeta de comunicacién del sistema deberda poder comunicarse con el controlador de

transito por medio de colectores abiertos (deberd tener minimo 16 colectores abiertos),
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Ethernet, o serial. Se debera poder montar sobre riel. Las conexiones con la PC deberan ser

por medio de USB o Ethernet.

El equipo deberd cumplir con las normas y estandares segin NEMTA-TS2 seccidn ambiental,
CE, FCC seccion 15 clase A.

1.6.2.1.4. Caracteristicas técnicas minimas para volumenes

Tendrdn las mismas caracteristicas que las espiras virtuales, solo que contardn con diferentes
caracteristicas y funciones tales como:

e Velocidad

e Volumen

e QOcupacioén

e Nivel de servicio.
De este listado solo se considerara el volumen para esta etapa y se consideraran 6 equipos los
cuales se encuentran en los planos anexos.

1.6.2.2. LAZOS INDUCTIVOS
1.6.2.2.1. General

Los lazos inductivos se construirdan Unicamente en aquellos lugares donde se justifique la
imposibilidad de instalar cdmaras de video deteccidon. (condiciones visuales insuficientes,

condiciones ambientales, vandalismo reiterado, otros).

1.6.2.2.2. Instalacion y Elementos del sistema

Se instalaran mediante una ranura pequefia realizada en el pavimento. Debera conformar
una inductancia cuya forma y dimensiones seran establecidas por el proveedor (normalmente ya sea
cuadrada por ejemplo de 1,80 m x 1,80 m o rectangular 2,00 m. x 3,00 m.) y el nimero de vueltas
serd entre 3 y 6, en funcidn de la distancia existente en cada caso entre la caja de empalme de la

espira y el detector correspondiente.

Los cables de las espiras deberan continuarse sin empalmes a lo largo de un surco o ranura
transversal similar a los usados en éstas hasta la acera donde se construird una camara de pase

intermedia. En ésta se empalmaran dichos cables con otro multipar apantallado hasta el equipo
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detector. Para evitar el acoplamiento de las espiras por el uso de una ranura comun para los cables

de las espiras, éstos deberan disponerse en forma de trenza.

Los detectores deberan tener una capacidad de 4 canales. El detector a utilizar deberd

cumplir con los requerimientos y caracteristicas siguientes:

e 4 Canales de deteccion.

e Amplio rango de inductancia de espira.

e Tiempo de presencia y sensibilidad seleccionables.
e Seial de fallo mostrada en el panel indicador.

e Indicadores con leds de alta intensidad luminosa.

e Microprocesador de alta velocidad.

La sintonia del detector deberd ser automatica y rapida. Una vez sintonizado, el detector

debera compensar las variaciones ambientales continuamente.

El detector debera disponer de elementos de ajuste, para seleccionar el nivel de inductancia

requerido por la espira.

Los detectores deberan disponer de un mecanismo de funcionamiento mediante el cual, en
el caso que un vehiculo se estacione durante un cierto tiempo sobre la espira, el detector se
restablezca y se reconfigure de acuerdo a las nuevas condiciones electromagnéticas de

funcionamiento.

La sensibilidad y el tiempo de presencia deberan ser seleccionables individualmente, para

cada canal. El tiempo de presencia seleccionado debera ser independiente del tipo de vehiculo.
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